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Tablel Values of PID parameters
L, 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
K, 9.87 5.06 3.38 2.54 2.03 1.69 1.45 1.27 1.13 1.02
K; 4.11 1.20 0.60 0.37 0.26 0.19 0.15 0.12 0.10 0.090
K, 3.26 3.13 3.04 2.95 2.86 2.77 2.70 2.63 2.57 2.50
G 0.48 0.52 0.56 0.60 0.65 0.69 0.73 0.77 0.81 0.86
C; 0.82 0.91 0.99 1.09 1.18 1.28 1.38 1.48 1.58 1.70
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